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RESUMO

Introdugdo: O projeto PIBITI “Robdé Vaqueiro”, tem como objetivo explorar alternativas,
realizando pesquisa para o desenvolvimento de um robd protétipo que reconduza animais
para fora das pistas e estradas do nordeste brasileiro. Tendo em vista o alto indice de
acidentes que envolvem animais e veiculos no Brasil. A proposta tem como base um
sistema de controle multifacetado e de facil manuseio denominado Arduino ou
microcontrolador Atmega328p. Obijetivo: - Geral: Criar um dispositivo auténomo
microcontrolador para atuar nas rodovias do Nordeste Brasileiro refugando animais que se
aproximam das rodovias a fim de evitar acidentes automobilisticos. Especifico(s): Diminuir a
probabilidade de acidentes automobilisticos causados a partir da incidéncia de animais nas
rodovias; Minimizar impactos no sistema unico de saude, motivados por tais acidentes;
Reduzir o indice de vitimas fatais envolvendo animais e veiculos. Materiais e Métodos: O
projeto teve inicio com o levantamento bibliografico de artigos cientificos, no tocante ao
comportamento dos animais e levantamento estatisticos de acidentes com dados oficiais.
Construiu-se o protétipo com auxilio do Arduino, sensores ultra-sénicos de distancia e
motores. Em seguida realizou-se testes de performance em laboratério, com o protétipo. Na
ultima etapa que seria a realizagdo de testes em campo, juntamente com os animais, foi
pausado devido a suspensao das atividades académica. Resultados: O protétipo do robd
em testes preliminares em ambiente controlado teve o seu comportamento satisfatorio para
progressao a proxima etapa de testes em campo. No entanto devido a situagdo em que
vivemos com suspensdo das atividades presenciais no campus Floresta do IF Sertado
Pernambucano, em decorréncia a pandemia mundial de COVID-19, os testes em campo
foram suspensos. Consideragdes Finais: Devido a pandemia mundial de COVID-19 e
assim a suspensao das atividades no Campus IF Sertdo-PE, campus Floresta, até o
momento o projeto n&o pode realizar atividades de execugdo em ambiente real, junto aos
animais. Dessa maneira o projeto assume um status de inconclusivo, por auséncia de testes
in loco.
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